
q

Manipuladores Telescópicos:
potencia y versatilidad en todo

1. INTRODUCCIÓN
Dentro de la amplia oferta existen-

te en el actual mercado agropecuario , se
observa una clara tendencia en el aumento de

la polivalencia y tlexibilidad de uso, tanto de
las instalaciones como de la maquinaria agríco-

la en general. A la hora de comprar un elemento
de este tipo, nos encontramos con el elevado gas-

to que dicha operación acarrea, y el relativamente
largo periodo de amortización que implica. Por tan-

to, es necesario calibrar muy bien las necesidades y
los usos que se darán a la nueva adquisición, bien se-

an instalaciones y/o maquinaria. En este sentido, los
elementos dedicados únicamente a carga y descarga de

material (salvo necesidades muy específicas), se podrían
considerar casi un lujo en una explotación agropecuaria

media. También hay que tener en cuenta las limitaciones

en las prestaciones que tienen los cargadores usados como

complemento de maquinaria específica de laboreo (valga

como ejemplo la típica pala cargadora acoplada al sistema

hidráulico de un tractor).

Es desde este punto de vista, es decir, polivalencia com-
binada con superiores prestaciones de carga y manipula-
ción, desde el cual se aborda el presente artículo. Los car-
gadoras telescópicas, son en la mayoría de los casos mucho
más que lo que su nombre indica. Existen actualmente mo-
delos que, a parte de las tareas propias de manipulación y
carga, pueden realizar operaciones de laboreo, excavación,
recolección (vibradores en recogida de oliva), elevación de
carga, transporte de remolques, etc. La posibilidad de, aco-
plando el implemento apropiado, Ilevar a cabo multitud de
operaciones, hace de esta maquinaria una opción muy inte-
resante en explotaciones donde la distinta naturaleza de los
trabajos implique necesidades específicas en la mayuina-
ria empleada.
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2. CARACTERÍSTICAS TÉCNICAS
Vamos a considerar como datos más repre^entativos los

relativos a :
- grupo motor
- transmisión y dirección
- sistema hidr^íulico
- bastidor y brazo
- cabina de mando

Gráfico 1.
Esquema tipo

2.1. EI grupo motor.
Las motorizaciones de los actuales modelos aportan un

amplio rango de potencias, donde es frecuente hallar siste-

mas turbo-Diesel, bien como opci<ín de compra, o yu incor-

porado de serie. Hablamos, como media, de motores Dietiel

con potencias de ^mos 100 CV, abanico que va dcsde los 50

CV (atmosférico), hasta los 123 CV (turbo-Uiesel), pares

entre 300 y 420 Nxm y cilindradas en torno a los ^.000 cc

(de 3.900 a 4.500 cc), con cuatro cilindros. EI sistema de

refrigeración suele ser líquido, y los depósitos de combus-

tible es frecuente que sobrepasen ampliamente los 100 li-

tros de capacidad. Las especificaciones varían entre marcas

y modelos, pero en la mayoría de los casos enconh-aremos

motores potentes con una buena relación de par, yue entr^e-

garán la fuerza necesaria para elevar cargas de varias tone-
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ladas a varios metros de altura y extensión. La combina-
ción motor/sistema hidráulico hace posible estas prestacio-
nes y la variedad de usos de estas máquinas. Dentro de los
fabricantes de motores nos encontramos con yue algunos
son de fabricación de la propia marca (John Deere, Cater-
pillar, etc), y otros provienen de terceras marcas (Perkins,
Iveco, etc). En la tabla 1 se resumen algunos datos de mo-
delos comerciales actuales.

Tabla 1. Magnitudes frecuentes en los distintos modelos de
manipuladores.

Motores en manipuladores telescópicos

Potencia Neta
(CV)

79 99 100-

Turbo
105-

Turbo

106-

Turbo

117-

Turbo

Cilindrada 4.200 4.000 4.500 3.990 3.990 4.400

D9pÓsito (litros) 85 99 145 145 120 120

2.2. Modos de tracción y maniobrabilidad
La peculiar disposici6n de los ejes y las distintas combi-

nacioneti en los diferentes modos de tracción, hacen yue las
operaciones y el manejo se simplifiquen considerablemen-
te. Los diferentes sititemas (transmisión mecánica y con-
vertidores de par, transrnisión hidrostática,...) muy emplea-
dos en otras máquinas como en los tractores, dan una gran
^uavidad de manejo, sin pérdida de potencia y rendimien-
to. Como ayuda en las maniobras, en algunos modelos te-
nemos inversor hidráulico, indicadores de alineación de
ruedas, cómodos controles integrados en una ergonómica
palanca de mando ("joystick"), etc.

Las modalidades de dirección más usuales son tres:
avance por carretera, desplazamiento diagonal ó de "can-
grejo", y el modo de máxima maniobrabilidad. En los si-
guientes gráficos se ilustra la disposición e q planta de los
diferentes modos de dirección.(Grát'icos 2,3,4).

Gráfico 2. Modo de
desplazamiento
como transporte

Gráfico 4. Disposición para máxima maniobrabilidad

El modo de conducción se regula de^de las cabinas, osci-
lando las velocidades para alrededor de 7-8 km/h en obra, y
un máximo de 30 a 40 km/h en carretera.

Como se puede ver en el siguiente cuadro, los modos de
conducción (agresivo/suave), combinados con las veloci-
dades de los campos de marcha (avance ó retroceso) nos
permiten adaptar el movimiento en cualquier situación.
(Tabla 2).

Tabla 2. Ejemplo de combinaciones tracción/maniobra

Transmisión hidrostática

Modo de avance 1 2 3 4

Veloc. Max. (km/h) 6,3 11,6 20,2 31,3

Modo de retroceso 1 2 3

Veloc. Max. (km/h) 6,3 11,6 20,2

Max. veloc. (km/h) 32

Modos de tracción Carretera Maniobra Diagonal

2.3. Sistema hidráulico.
1vIo sólo es necesaria la potencia del motor para tener

unas buenas prestaciones de ca^ga y maniobra. EI diseño
del sistema hidráulico es vital para aprovechar dicha poten-
cia de modo eficiente y cómodo. ( Grafico 5).

Gráfico 5. Esquema clásicode un sistema
de empuje hidráulico

Mandos Válvula de
mando _ Descarqa

Bomba

Gráfico 3.
Desplazamiento
en diagonal

Cili^ Descenso

BuI6n Émbolo
em u e
A cilindros externo

Carter de aceite
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Disponemos de una amplia variedad de presiones y cau-
dales de bombeo, pero, como media podemos citar valores
de alrededor de 234 bares de presión máxima del sistema
(oscilando entre los 210 y 260 bares, según modelos), y al-
rededor de los 98 litros por minuto de caudal máximo de la
bomba (con máximos de 130 bares y mínimos de en torno
a los 76 litros por minuto).

Los tipos de bomba más usuales son los de engranaje
(que proporcionan un caudal muy continuo), y las de ém-
bolos. Estas últimas muy mejoradas, con sistemas de des-
plazamiento variable regulados por sensores de carga. El
control sobre el sistema hidráulico puede ser mecánico ó
mecánico/pilotado. En algunos modelos, el mando se reali-
za desde un "joystick" ó palanca de control, dirigiendo la
maniobra con gran comodidad y precisión.

En la tabla 3 se exponen algunos datos usuales relativos
a los sistemas hidráulicos de cargadoras.

Tabla 3. Caudales y presiones hidráulicas

Variables hidráulicas
según distintos modelos y fabricantes

Máx. Caudal de la
^6 80 91 113 120

bomba (U min)

Máx. Presión del 220 240 220 250 220
sistema ( bares)

2.4. Sistema de carga : brazo telescópico.
Tratamos ahora el principal elemento de la cargadora : el

brazo telescópico.
Construido en acero de alta calidad, transforma la fuerza

del motor en capacidad de elevación y manipulación me-
diante los pistones del sistema hidráulico. En el extremo
del brazo se sitúa en porta implementos, donde se acoplan
los diferentes accesorios que posibilitan las diversas fun-
ciones del brazo. Los distintos tramos del brazo se desplie-
gan rozando sobre amplias pastillas de desgaste, fácitmen-
te reemplazables cada cierto tiempo de uso.

2.4.1. Prestaciones : ábaco de carga.
Para evaluar y comparar las capacidades de un elevador

de este tipo hemos de considerar varios conceptos. Funda-
mentalmente nos referiremos a :

- Máxima altura de elevación
- Máximo alcance en extensión
- Capacidad nominal de carga
- Carga a máximo alcance
- Carga a máxima altura

Estos datos se muestran gráficamente en el llamado ábaco
de carga. En el gráfico 6 se muestra un ejemplo de ábaco.

Los valores más usuales actualmente están en torno a
unas alturas máximas de elevación de unos 7,5 m(entre 4
m y 16,5 m), máximas extensiones de 5 m(variando de 3

Gráfico 6. Ábaco de carga

Siendo en este caso:
- Máxima altura de elevación ................. 6 m

- Máximo alcance en extensicín .............. 5 m

- Capacidad Nominal de Carga (N.)....... 2500 kg

- Carga a Máxima Altura (M.H.)............ 2200 kg

- Carga a Máximo Alcance (M.H.)......... 900 kg

m a 13 m), capacidades nominales de carga medias de
3.000 kg (oscilando entre los 2.000 kg y 5.000 kg), cargas a
altura máxima de 2.700 kg (entre los 1.800 kg y los 4.000
kg), y cargas máximas en alcance máximo de unos 1.100
kg (de 350 kg a 1.800 kg).

2.4.2. Polivalencia en las aplicaciones : implementos pa-
ra el brazo cargador.

La gran versatilidad de los manipuladores se relleja en la
multitud de accesorios que se pueden usar, acoplándolos al
porta-implementos del brazo telescópico. Desde elementos
propiamente de carga y descarga, como horquillas porta-
palets, palas para granel, sistemas de agarre de balas de fo-
rraje, ganchos y eslingas, hasta palas de excavación, gan-
chos de remolque, vibradores de recogida de aceituna, ara-
dos, sembradoras, etc.

En el gráfico 7 se exponen dos pequeños ejemplos de
implementos de los muchos que actualmente existe para la
mayor parte de las cargadoras.

óráfico 7. Implementos para el brazo telescópico

Cubeta de caraa a pranel y
horawlla da carga con pancho
acooledo
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2.5. Cabina de mando.
Las condiciones de habitabilidad y la er-

gonomía priman en todos los interiores de
estas cabinas. Muchas de ellas incorporan (de
serie ó como opción de compra) calefacción,
aire acondicionado, asientos regulables con sus-
pensión neumática, columna de dirección adapta-
ble, puertas amplias de fácil acceso, salida de emergencia,
preinstalación de radio y equipo para móviles, etc. Los con-
troles están muy bien situados, y con frecuencia constan de
iconos yue indican de manera intuitiva su función. También
es habitual encontrar "joysticks" ó palancas de mando, don-
de a su vez se integran diversos controles que se manejan
con una sola mano, sin soltar dicho palanca.

La visibilidad es muy amplia, tanto frontal y hacia atrás,
como lateralmente y por arriba, con limpiaparabrisas en los
tres sectores principales de visión. Se ha cuidado mucho la
insonorización del motor y otros elementos, para facilitar
la comunicación en las tareas que reyuieran coordinación
entre varios operarios.

3. RESUMEN Y CONCLUSIONES.
3.1. Resumen de características.

Hemos visto en el presente artículo como la variación de
los datos técnicos se da dentro de un amplio margen, lo yue
nos da idea de la variada oferta existente en el mercado en
este momento, tanto de marcas como de las series existen-
tes dentro de una marca. Podemos resumir las prestaciones
de este tipo de mayuinaria en unos valores medios (insisto,
promedios dentro de un gran abanico de capacidades) co-
mo los mostrados en la tabla 4.

Tabla 4. Promedio de prestaciones dentro de la actual oferta
de mercado

Máx. Altura Máx. Alcance Capacidad
Motor (CV) de Elevación en Extensión Nominal de

(m) (m) Carga (kg)
Valor
Medio

g7 7 5 5,2 3.025

Carga a Caudal Máx. Presión
Carga a Máx.Máx. bomba Sistema hidráu-

Alcance (kg) (I/ min) lico (bares)
Altura (kg)

Valor

Medio
1.090 98 234 2.700

Los motores pueden alcanzar potencias de más de 120
caballos, lo yue, junto con los modernos turbo embragues,
proporciona precisión y facilidad de movimientos. Las
combinaciones de tracción y los distintos modos de direc-
ción permiten acceder con seguridad y comodidad a los
más recónditos recovecos, así como garantirar una acepta-
ble velocidad de transporte en carretera. El sistema hidráu-
lico, asociado a un robusto brazo cargador, proporciona las
notables capacidades de carga y manejo de pesadas cargas
que se consiguen en los modelos más potentes. En el caso

del sistema telescópico, merece especial men-
ción la cantidad de posibles funciones que pue-
de desarrollar, gracias a los implementos yue ad-
mite, como dispositivos de carga y manipulación,
elevadores, aperos de labranza y recolección, etc.

En cualyuier caso, vemos que se trata de una mayui-
naria potente, sofisticada y precisa, doude la tecnología
más moderna aprovecha la fuerza del motor y el sistema
hidráulico para proporcionar gran capacidad de trabajo
junto con maniobrabilidad y suavidad de manejo.

3.2. Conclusiones.
Como ya se indicó en la introducción, la compra de ma-

quinaria, y en especial si implica un coste importante, me-
rece una serie de consideraciones previas que conviene es-
tudiar con detenirniento. A1 margen del desembolso, diga-
mos, "bruto", yue fuera preciso realizar, hay yue tener muy
claro que necesidades reales de explotación tendremos. Si
la multiplicidad de tareas es amplia e intensa, pero no re-
quiere una gran especialización y exigencias técnicas en
los aperos e instrumentos de operación, la opción de los
manipuladores telescópicos empieza a ser interesante. A su
vez, siempre hay que tener en mente (y en primer lugar an-
te todo) la rentabilidad de la inversión. Cuanto menor sea
el margen bruto generado en la explotación, mayores serán
las dificultades para adquirir elementos costosos, y su pos-
terior amortización puede alargarse excesivamente en el
tiempo, cuestionando así la rentabilidad de la compra. Por
tanto, en explotaciones medias-grandes, cooperativas agro-
pecuarias, empresas de alquiler de maquinaria o de servi-
cios auxiliares, la potencia y versatilidad de los manipula-
dores telescópicos hace de ellos unos elementos muy úti-
les, ya que proporcionan una serie de prestaciones que sa-
tisfacen la mayoría de^las exigencias de trabajo en las ac-
tuales explotaciones agropecuarias.
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MASSEY FERGUSON Serie MF 8900:
Cargadoras telescópicas potentes y productivas

Estas cargadoras constituyen una combinación perfecta
de dimensiones, control suave y preciso, altas prestaciones
y productividad.

Presenta cuatro modelos con una gran resistencia y fiabi-
lidad basadas en un chasis monocasco completamente sol- ^-
dado, con ello se consigue una gran velocidad de trabajo. ;,^^°^^,^^^C^,^^ 1y

°"°'t'Todos los modelos incorporan transmisión hidrostática
con respuesta de dos velocidades.

EI componente más vital que determina el rendimiento
de una máquina cargadora telescópica el brazo, por lo que
el diseño y la posición de éste en el conjunto de la máquina
es uno de los elementos primordiales de estas cargadoras.

La excelente visibilidad del brazo y del bastidor de suje-
ción permite un enganche plano y un rápido inicio del tra-

MASSEY FERGUSON

bajo. EI diseño en cuello de cisne permite una buena pro- rantizando la extensión y recogida precisas con el mínimo
fundidad de recogida con el brazo completamente retraído. de holgura. Todos los cilindros y las tuberías de los brazos
La parte extensible del brazo está soportada por almohadi- están colocados dentro de los mismos para protegerlos
llas de desgaste de nilón ajustables, sin mantenimiento, ga- contra los daños.

.^ . ^...

Motor Perkins de 4 cilindros, diesel de inyección directa, refrigerado con agua

Potencia máxima (ECE R24) 106 CV

Régimen nominal del motor 2200 r/min

Par máximo 394 Nm C^3 1400 rpm

Transmisión

Tipo Hidrostática, cambios de velocidad automáticos

Velocidad gama trabajo neumático 20" km/h 0-7 0-7 0-7 0-7

Velocidad gama carretera neumático 20" km/h 0-25 0-25 0-25 0-25

Velocidad gama trabajo neumático 24" km/h N/A N/A 0-8 0-8

Velocidad gama carretera neumático 24" km/h N/A N/A 0-30 0-30

Dirección / Frenos / Neumáticos

Modos de dirección 2 ruedas direccionales, 4 ruedas direccionales, 4 ruedas "cangrejo"

Frenos principales Frenos de disco en baño de aceite en eje delantero

Neumáticos base 400/70-20 400/70-20 400/80-24 400/BO-24

Bastidor y brazo telescópico

Máxima capacidad de elevación 2.500 kg 2.500 kg 3.000 kg 3.000 kg

Altura máxima de elevación 5,56 m 6,45 m 7,13 m 9,38 m

Máximo alcance 3,05 m 4,05 m 4,00 m 6,45 m

Capacidad de elevación altura máx. 2.500 kg 2.200 kg 3.000 kg 1.800 kg

Capacidad de elevación a máx. alcance 1.100 kg 900 kg 1.200 kg 350 kg

Rotación del bastidor (grados) 137,5 137,5 155 130

Sistema hidráulico (3 bombas independientes)

Bomba hidrostática-presión máx. bar 440 440 440 440

Bomba hidrostática-caudal máx. litros/min 134 134 134 134

Bomba del brazo-presión máx. bar 220 220 220 220

Bomba del brazo-caudal máx. litros/min 91 91 91 91

Bomba de la dirección-presión máx. bar 175 175 175 175

Bomba de la dirección-caudal máx. litros/min 35 35 35 35

Cabina

Cabina con FOPS/ROPS con soportes sobre topes de caucho aislante de ruidos y vibraciones. Puerta izquierda con sistema de apertura de ventana inde-
pendiente. Asiento con ajuste de suspensión por muelle con cinturón de seguridad. Instrumentación completa. Mando Joystick multifunción para control del
brazo. Columna de dirección inclinable con consola de instrumentos integral. Ventilación de aire fresco. Calefacción/desempañador. Parabrisas delantero y

luna trasera practicables. Alarma de marcha atrás.
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Nueva pluma para
^

las telescó icas dElas telescopicas de
^ Bobcat- . .BOBCAT i

Un 28% más robusta

Gracias al diseño y a la estructura
de la nueva pluma, que gira sobre el
extremo trasero de la máquina, tanto
las telescópicas T40140 y T40170
hacen gala de mejores intervalos de
trabajo y rendimiento. A partir de
ahora, la T40140 puede elevar una
carga de 4 toneladas a una altura má-
xima de elevación de 13,61 m y
1.300 kg a su alcance máximo de 9,7
m. Los cambios introducidos en la
T40170 son aún más pronunciados:
la altura máxima de elevación de la
T40170 ha pasado de 16,75 a 17,5 m,
cuando se utiliza con estabilizadores.
Simplemente sobre neumáticos, la T40170 puede elevar
una carga a una altura de 17,2 m. La T40170 es el único
manipulador telescópico de 17 m yue se puede encvntrar
en la actualidad en el mercado que pueda llegar por enci-
ma de los 17 m con o sin estabilizadores y con o sin carga.
Además, la capacidad de carga al alcance máximo de
13,67 m ha pasado de 500 a 560 kg. Su nueva pluma le
permite asimismo a la T40170 conseguir un alcance de
más de 2 m incluso a la máxima altura de elevación.

Construida con un acero de alta resistencia con una ro-
bustez superior un 28°l0, esta nueva pluma pesa menos que
la anterior. [ncorpora también una característica que apare-
ce en la construcción de grúas, un contraarco que garantiza
la rectilineidad de la pluma cuando está extendida con car-
ga máxima. Presenta una gran superficie de contacto entre
las almohadillas de apoyo y los segmentos de la pluma,
consiguiéndose una acción telescópica proporcional más
suave, sin pérdida de potencia hidráulica, así como un me-
nor desgaste de las almohadillas. La nueva pluma cuenta
además con un cilindro de compensación que permite la
autonivelación de las horquillas.

Con un diseño yue también ha tenido en cuenta la facili-
dad de mantenimiento, esta pluma est<í compuesta de sub-
conjuntos desmontables e independientes. Un diseño de
módulo patentado, basado en un sistema de "caja" que al-
berga la totalidad de los manguitos y cables eléctricos de la
pluma, elirnina la necesidad de quitar la pluma entera en
las tareas de mantenimiento o reparacicín. En lugar de esto,

el personal de servicio podía limitarse a desconectar los
manguitos de la parte delantera y h•asera de la pluma para
quitar el mcídulo en las tureas de mantenimicnto, ron la
consiguiente disminución dcl tiempo ocupado por este tra-
bajo.

Los modelos T40140 y T40170 formun parte de una lí-

nea de ocho manipuladores telescópicos de Bobcat que

presentan un diseño modular de última tecnología yuc in-

cluye transmisión hidrostática en toda la unidad, con capa-

cidades de elevación máximas de 2,5 a 4,0 toneladas a altu-

ras máximas de 5,6 a 17,5 m. Propulsados por motores nu^-

bodiesel Perkins, esta línea de telescópicas está dirigida a

un gran abanico de actividades en la construcción, agricul-

tura, industria, reciclado, alquiler de maquinaria, municipa-

lidades y trabajos generales de manejo de matcriales.

Gracias a una nueva pluma, el manipulador telesccípico
Bobcat T401^0 hace gala de mejores intervalos de trahajo
y rendimiento. Su altura máximu de elevación ha pasado de
16,75 a 17,5 m, cuando se utiliza con estabilizadores. Sim-
plemente sobre neumáticos, la T40170 puede elevar una
carga a una altura de 17,2 m. La T40170 es el único mani-
pulador telescópico de 17 m que se puede encontr^u^ en la
actualidad en el mercado que pueda llegar por encima de
los l7 m con o sin estabilizadores y con o sin carga. Ade-
más, la capacidad de carga al alcance m^íximo de 13,67 m
ha pasado de 500 a 560 kg. Su nueva pluma le permite usi-
mismo a la T40170 conseguir un alcance de m.ís de 2 m in-
cluso a la máxima altura de elevación.
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Gargadoras Telescópicas JOHN DEERE
Diseñadas y fabricadas por John Deere para los trabajos más duros

La gama de cargadoras telescópicas John Deere está
compuesta por los modelos rígidos 3200 y el modelo arti-
culado 3800. Se trata de cargadoras de gran versatilidad
que proporcionan numerosos beneficios al usuario. Estas
máquinas le proporcionaran numerosos beneficios:

^ Maniobrabilidad: Tres modos de dirección; mínimo
radio de giro lo que proporciona gran agilidad.
^ Estabilidad: La doble tracción favorece la adherencia

^I Comodidad: Bajo nivel sonoro en la cabina y mandos
ergonómicamente dispuestos para un manejo intuitivo y
sencillo de la máquina.
^ Polivalencia: Posibilidad de utilización en todo tipo de
operaciones en explotaciones agrícolas, ganaderas y al-
macenes.
^1 Calidad y Servicio John Deere: Con el respaldo de la
red de concesionarios más amplia del mercado.

CARGADORA TELESCÓPICA JOHN DEERE
CON VIBRADOR:

La combinación perfecta para la explotación olivarera

Para cubrir las necesidades del mercado olivarero, a las

cargadoras telescópicas rígidas John Deere se puede adap-

tar una pinza vibradora que se maneja mediante un cómo-

do monomando desde la cabina, que controla tanto las

ESPECIFICACIONES TÉCNICAS:

q

JOHN DEERE

principales funciones del brazo telescópico (elevación/des-
censo/ extensión/ retracción) como de la pinza vihradora
(inclinación lateral, apertura y cierre).

La longitud del brazo permite que la máquina no tenga
que acercarse al olivo, evitando asi daños en las ramas y
que la máyuina pise las redes de recogida de aceitun^t.
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John Deere/4045T

,.
:ri

John Deere/4045H

Potencia máxima (ECE R24) 110 CV 120 CV

Régimen nominal del motor 2200 r/min

Par máximo 417 Nm Q 1400 rpm 454'Nm @ 1400 rpm

Cilindrada 4525 cm3

Transmisión

Tipo Power Shuttle con Inversor Hidráulico PowerShift

Marchas (avance / marcha atrás) 4/ 4 5/ 3

Velocidad máxima 32 km/h 35 km/h 35 km/h

Dirección / Frenos! Neumáticos

Modos de dirección 1 eje, 2 ejes o en diagonal Bastidor Articulado

Frenos principales Disco húmedo

Neumáticos base 10/70 x 20 15,5l80x 24 445/70 R24

Bastidor y brazo telescópico

Altura máxima de elevación 5,62 m 7 m 5,3 m

Alcance máximo de extensión 3,11 m 3,93 m 3,1 m

Capacidad de elevación altura máx. 2800 kg 3000 kg 2500 kg

Capacidad de elevación a máx. alcance 1500 kg 1250 kg

Ángulo de oscilación del soporte de accesorios 157 ° 166°

Sistema hidráulico

Capacidad de la bomba 107 I/min

Presión del sistema 235 bar 210 bar 230 bar

Cabina

Nivel sonoro (Cerrada) 73 dB (A) 77 dB (A)

Columna de dirección Abatible/ telescópica
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la gama agrícola de MAN ITOU '^^`- NIAN IU
Líder mundial de la rnanipulación todo terreno, MANI-

TOU presenta la gama más completa de manipuladores te-
lescópicos del mercado.

Desde las pequeñas T.M.T, (máquinas embarcables sobre
camiones) muy utilizadas en el sector agroalimentario y
avícola hatita las grande^ MLT de 9 m de altura y 4.000 kg
de capacidad de carga, MANITOU demuestra su saber ha-
cer en el campo agrícola proponiendo máquinas adaptadas
a todas las necesidades:

- Máquinas transportables sobre remolque: TWISCO
- M^íquinas de menos de 1.80 m de ancho: TWISCO y
MT 523
- Máquinas articuladas: MLA 628 120 LS
- Máquinas de gran capacidad: hasta 9 m y 4000 kg: MLT
940 L 120 LSU y toda una gama intermediaria capaz de
responder a cualquier necesidad.
Además, MANITOIJ propone diversos equipamientos

como el sistema de suspensión de t7echa, un mono mando
eon posibilidad de realizar hasta 4 movirnientos simultáne-
os y proporcionales, cajas de cambio tipo powershuttle o
powershif. Todo esto, unido a la gran variedad de acceso-
rios propuesto hacen yue MANITOU siga fabricando má-
quinas que hacen más para que usted haga menos.

Más información:
MANITOU B.F.
Avda Central, 37
28120 Ciudad Sto. Domingo (MADRID)
Tel : 91 622 13 24
E-mail : manitou.es@wanadoo.es
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T.M.T. 320 FL 3,06 2.000 1,3 39,7

T.M.T.325 3,3 2.500 1 39,7

T.M.T. 320.3 FL 3,25 2.000 1,35 39,7

Cargadora MLT 629

Cargadora TWISCO B

TWISCO
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2,13
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39,7

^..

36 / 240

MT 523 4,92 2.300 2.300 2,83 52 85 / 230

MLT 526 5,15 2.600 2.600 2,9 85 y 101 90 / 250

MLA 628 120 LS 5,13 2.800 2.800 2,92 106 y 123 144 / 250

MLT 630 6,05 3.000 3.000 3,25 101 Y 123 105 / 270

MLT 634 6,05 3.400 3.400 3,25 102 Y 123 106 / 270

MT 732 6,9 3.200 2.800 4,16 81,5 105 / 240

MLT 731 6,9 3.100 2.500 4,16 101 110 / 270

MLT 741 120 LSU 6,9 4.100 2.500 3,93 123 150 / 270

MLT 742 T 6,9 4.200 2.500 3,93 101 105 / 250

MLT 845 120 LSU 7,55 4.500 2.500 4,57 123 150 / 270

MT 932 9 3.200 1.500 6,58 81,5 105 / 240

MT 940 L 120 LSU 8,97 4.000 3.500 5,32 123 150 / 270
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