Recientemente
asistimos al
lanzamiento
mundial en
Rotterdam
(Holanda) del
nuevo robot de
ordefio de Lely.

Se trata del modelo
Astronaut A3,
resultado de un
arduo proceso de
investigacién y
experimentacién en
distintos paises y
en condiciones
extremas diversas,
desde Canada
hasta Israel.
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Nuevas tecnologias

Ultimas innovaciones
en ordefio robotizado

Resulta conveniente analizar
la aplicacién de un sistema
automatico de ordefio en las
explotaciones de vacuno
lechero, considerando en la
toma de decisiones por una
parte la inversion en tecnolo-
gia que supone y por otra, la
mayor productividad, el con-
trol de calidad de laleche y del
estado sanitario del rebano, la
mejora de la calidad de vida
del ganadero, la reduccién de
mano de obra empleada y su
alineacién con las acciones
estatales en materia de rees-
tructuracion.

Mediante el ordefio roboti-
zado es posible maximizar la
produccién lechera por ani-
mal, lo que supone maximizar
el beneficio de la explotacién
permitiendo una mayor fre-
cuencia de ordefio de los ani-
males. Ademads, la robotiza-
cion del proceso de ordefio
lleva implicito un mayor con-

trol de la calidad de la leche
gracias a las tecnologifas de
analisis que implementan este
tipo de equipos.

Paralelamente, el ordeno
robotizado presenta una serie
de ventajas para el ganadero
en cuanto a su comodidad en
calidad de vida: sus vacas se
ordefan solas y asi el ganade-
ro dispone de mds tiempo
libre para realizar otras activi-
dades productivas o de otra
indole. En definitiva, el orde-
fio robotizado puede ser un
aliado para ganar en calidad
de vida y bienestar.

Mediante la inversion en la
automatizacion de sus explo-
taciones lecheras con el robot
de ordefio, pueden aumentar
la productividad por unidad
de trabajo para poder mante-
nerse en el negocio de manera
mas rentable.

Por otra parte, el progre-
sivo dimensionamiento de las

Marta Guerrero.
Redaccién.

explotaciones motivado por
los planes de reestructuracion
del sector, mediante el aban-
dono y la posterior distribu-
cién de cuota a explotaciones
que lo solicitan, hace que cada
dia mds ganaderos deban
plantearse la posibilidad de
implementar sus explotacio-
nes con robots de ordefio.

Astronaut A3, el nuevo
robot de orderio de Lely

El robot de ordefno Astro-
naut A3 combina el disefio
con la mds avanzada tecnolo-
gia para asegurar fiabilidad
asi como resultados econémi-
cos basados en la reduccién
de costes y mejora de la efi-
ciencia. Los robots de ordefo
Astronaut A3 pueden adap-
tarse a explotaciones desde
con 40 vacas hasta miles de
ellas. El Astronaut A3 es ca-
paz de ordefar los animales
de la explotacidn, controlar la
calidad de la leche, separdn-
dola en funcion de los para-
metros de calidad medidos, y
gestionando avisos de emer-
gencia cuando detecte ano-
maliasen la leche analizada.

Acceso y comedidad

Resulta de vital importan-
cia que la vaca se encuentre
cémoda en el interior del ro-
bot de ordefio por dos cues-
tiones principales. En primer
lugar, a nivel europeo se im-
plantard préoximamente, de
acuerdo con la normativa



existente en la materia,
la obligatoriedad en el
cumplimiento de re-
quisitos en bienestar
animal. En este extre-
mo, el robot de ordeno,
al igual que el resto de
instalaciones y equipos
que rodean al ganado,
debera cumplir las
condiciones de bienes-
tar animal exigidas por
laUE.

Por otra parte, que la vaca
esté comoda en el robot de
ordefio influira positivamente
en el nimero de visitas que
ésta realice para ser orde-
flada, lo que afecta muy favo-
rablemente a la produccién
de leche y consecuentemente
alarentabilidad de la explota-
cién.

En el robot de ordeno As-
tronaut A3 de Lely el espacio
para la vaca y la méxima co-
modidad estdn aseguradas. El
animal puede posicionarse de
la manera que le resulte mas
comoda para el ordefio en el
interior del robot y con la me-
dicién de su distribucién de
pesos mediante células de
carga incorporadas en la base
de el robot calculard la posi-
cion de la ubre y posicionara
el brazo en el lugar adecuado.
Gracias a este sistema de pe-
sada no es necesario inmovili-
zar al animal, evitando estre-
ses 1nnecesarios. Ademas, la
informacién sobre el peso de
la vaca serd almacenada en el
programa informdtico de for-
ma automatica cada vez que
acuda aser ordefiada.

El suelo de la plaza de or-
defio es de goma lo que evita
resbalamientos y posibles
lesiones podales.

Una vez que finaliza el
ordefio el robot permite la

salida de la vaca, dando paso a
las siguiente que se encuentra
en la sala de espera al ordefo.
El robot estd programado
para realizar un nimero
determinado de ordefios por
animal en funcién de su
momento productivo. Por
esta razén, para evitar sobre-
ordefios cada animal se iden-
tifica con un chip electrénico
mediante el cual el robot
identifica a la vaca, conoce
cuando ha sido ordefiada por
dltima vez, y cual ha sido su
produccién. Gracias a esta
informacién, de manera total-
mente automatizada se evita
que la vaca sea ordefiada con
excesiva frecuencia. Asi,
cuando el robot identifique
un animal que ha sido
recientemente ordenado
no le dard ni la racién de
concentrado ni realizard
el ordeno. Este sistema
electrénico de identifica-
cion animal puede ser
empleado, ademés, para
medir el nivel de activi-
dad del animal y detectar
mas facilmente el celo.

Disenio de las pezoneras

Las pezoneras dispo-
nen de un sistema de
deteccion de la posicidon
del pez6n conocido por sus

siglas en inglés TSD (Teat
Detection System). Este sis-
tema se compone de un sis-
tema de escdner de tres capas
que permite una mas rapida
deteccion del pezdén mi-
nimizando el movimiento del
brazo hasta su colocacién
definitiva y reducir asf los
tiempos no productivos del
robot. Las pezoneras se
encuentran protegidas bajo el
brazo para evitar contamina-
ciones no deseadas.

En primer lugar, unos cepi-
llos rotativos, desinfectados
con jabon no clorado, elimi-
nan la suciedad que pueda
existir en el pezén a la vez que
sirven de masaje previo para
estimular la ubre para el
ordeno. Una vez limpios los
pezones, las pezoneras, fabri-
cadas de silicona para garanti-
zar el bienestar de la vaca, se
acoplan rapidamente al pez6n
minimizando los tiempos
muertos hasta que comienza

el flujo de leche. El

El TDS permite
una mas rapida
deteccion del
pezon minimizando
el movimiento del
brazo hasta su
colocacidn
definitiva y reducir
asi los tiempos no
productivos del
robot
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ordeflo no comienza hasta
que no estan las cuatro pezo-
neras correctamente acopla-
das.

Brazo de ordeno
y pulsacion

El brazo del robot Astro-
naut A3 combina la precision
de los movimientos en tres
dimensiones para ubicarse de
manera suave en el lugar pre-
ciso para el ordeno con una
extraordinaria robustez para
soportar eventuales golpes
que pudiera propinar el ani-
mal. El concepto de pulsacion
que incorpora el robot es
totalmente nuevo, ya que se
adapta a las particularidades
de cada animal de forma indi-
vidual interactuando con el
sistema MQC que mads ade-
lante se describe.

La pulsacion es distinta en
cada cuarto de la ubre, en fun-
cion de la cantidad de vacio
que cada una requiera. Es
posible ajustar tanto desde el
ordenador como via remota a
través de internet, cuarto por
cuarto, la frecuencia y el nivel
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de vacio. El sistema "4effect”
de pulsacion estd situado muy
préoximo a las pezoneras, de
esta forma se evita que exis-
tan pérdidas en el nivel de
vacio programado para cada
cuarto.

Control de Calidad
de la leche

El sistema MQC propor-
ciona la informacién necesa-
ria sobre la calidad de la leche
y el estado sanitario de la ubre
midiendo, cuarto por cuarto,
parametros de calidad esen-
ciales como el color de la
leche, la conductividad, el
tiempo de ordefio, los tiempos
muertos, la produccion total y
la velocidad de ordefio. La
version MQC-C ademds pro-
porciona informacién adicio-
nal determinando, cuarto por
cuarto, el contenido en células
somaticas de la leche, infor-
maciéon muy util tanto para
conocer el estado de las vacas
como para evitar penalizacio-
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nes en las entregas a la indus-
tria.

La leche que cumple con
los parametros de calidad exi-
gidos es enviada al tanque de
refrigeracion ubicado en la
lecherfa. El calostro o la leche
que se detecta que no cumple
los estdndares de calidad en
base a los pardmetros medi-
dos es separada de manera
individual en los contenedo-
res que se disponen al efecto.

Programa informatico T4C

El sistema T4C es un pro-
grama informético para el
control integral del vacuno de
leche ordefiado mediante
robot. Este sistema emplea la
informacion recogida por el
sistema de control de calidad
de la leche-MQS- las células
de carga que miden el peso y
la ubicacién del animal en el
interior del robot, asi como
los datos del comportamiento
delanimal.

A través del monitor X-
Link, y con una serie de panta-
llas faciles de entender, en las
que se muestran los datos y
graficas utiles, el ganadero
cuenta con informacién util
para la toma de decisiones,
basada en los datos fiables re-
colectados.

El sistema es capaz de ges-
tionar sistemas de alerta
cuando detecta anomalias en
la calidad de la leche, como al-
to contenido en células soma-
ticas, o excesiva pérdida de
peso del animal, para avisar al
ganadero y que este pueda
actuar para paliar las anoma-
lias en fases més tempranas.



